Ing. Marian Rybiansky

STANOVENIE POLOHY OBJEKTOV NA FOTOGRAFII
ZA POMOCI METOD JEDNOSNIMKOVEJ FOTOGRAMETRIE

Pre obe nizSie popisané metddy bola vyuzitd rovnaka fotografia vybraného useku vozovky v areali STK Slovdekra
Bratislava. Vozovka v tomto useku je tvorena betonovymi blokmi pravidelného tvaru, vd’aka comu bolo mozné pomocou
meracieho pasma presne stanovit’ polohu vhodne zvolenych vychodiskovych bodov (vyznacené na obrazkoch Eervenou
farbou). Fotografia bola ziskana fotoaparatom Olympus Camedia C990 Zoom v digitalnom formate JPEG, ¢o umoznilo jej
d’alSie spracovanie v elektronickej forme. Obe fotogrametrické metddy tak bolo mozné aplikovat’ priamo v grafickom
pocitacovom programe vybavenom potrebnymi funkciami, bez nutnosti ru¢ného vynasania ¢iar do vytlacku fotografie. Na
spracovanie fotografie bol pouzity vektorovy graficky procesor Corel Draw 9.

Prizkova metoda

Cielom bolo zistit' polohu modrou farbou vyznacené¢ho bodu K, ktory lezi na okraji segmentu preruSovanej Ciary
povodného vodorovného dopravného znacenia (na fotografii slabsie viditeI'né). Vychodiskovymi bodmi so znamou polohou
boli ¢ervené body Ay, By, Cy a Dy, respektive ich obrazy na fotografii A’, B’, C’ a D’. Postup stanovenia polohy bodu K bol
nasledovny:

1. vynesenie priamok C’D’, C’A’, C’'B’, D’B’, D’A’, D’K a C’K priamo do fotografie

. prilozenie pruzku I rovnobezne s priamkou D’A’
3. vyznacenie bodu D na prizku I v jeho priesecniku s priamkou C’D’, bodu A v priese¢niku s priamkou C’A’, bodu B
v priesecniku s priamkou C’B’ a bodu K v priese¢niku s priamkou C’K
prilozenie pruzku Il rovnobezne s priamkou C’B’
vyznacenie bodu C na pruzku I v jeho priese¢niku s priamkou C’D’, bodu B v priese¢niku s priamkou D’B’, bodu A
v priesecniku s priamkou D’A’ a bodu K v priese¢niku s priamkou D’K
zhotovenie planu v mierke 1:200 s vyznacenymi bodmi A, By, Cy a Dy navzajom pospéjanymi priamkami
pruzok I prilozeny tak, aby bod D lezal na priamke CyD,, bod A na priamke A,C, a bod B na priamke CyB,
vynesenie priamKy spajajucej bod Cy s bodom K na pruzku I (CoK)
pruzok II prilozeny tak, aby bod C lezal na priamke CyDy, bod B na priamke DyBy a bod A na priamke DA,
vynesenie priamky spajajticej bod Dy s bodom K na pruzku II (DoK)
v priesecniku priamok CyK a DK lezi h'adany bod K
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Porovnanim vysledku stanoveného prizkovou metédou a skutoénej polohy bola zistend odchylka priblizne 20 cm
v pozdiznom smere. Pri¢inou bola pravdepodobne skutonost, Ze vozovka je vyklenuté nahor a jej stred tak leZi vysiie ako
jej okraje. Preto sa bod K nenachadza v tej istej rovine ako body Ay, By, Cy a Dy, ¢o nebolo pri jeho hl'adani pomocou
pruzkovej metody zohladnené.

Metéda nepravidelnej siete

Ciel'om bolo zistit’ polohu $ipky nového vodorovného znacenia na vozovke. Vychodiskovymi bodmi so zndmou polohou
boli ¢ervené body Ay, By, Cy, Dy, Eq a Fy, respektive ich obrazy na fotografii A’, B’, C’, D’, E’ a F’, a tiez zlto vyznacené
body 1, 2 a 3. Postup stanovenia polohy Sipky bol nasledovny:

1. vynesenie useciek F’E’D’, A’B’C’, C’D’, B’E’, A’F’ a 123 priamo do fotografie (Cervena farba)

2. zahustenie siete v oblasti S§ipky vynesenim tseciek F’3, F’2, F’B’ a A’E’ (modra farba)

oznacenie prieseCnika F’B’ s A’E’ ako bod 4, priese¢nika F’2 s A’E’ ako bod 6, priese¢nika F’3 s A’E’ ako bod 7,
priese¢nika F’3 s B’E’ ako bod 8

zahustenie siete v oblasti $ipky vynesenim useciek C’7 a 27 (zlta farba)

zahustenie siete v oblasti §ipky vynesenim useciek 84 a 86 (fialova farba)

zhotovenie planu v mierke 1:200 s vyznac¢enymi bodmi Ay, By, Cy, Dy, Eq, Fo, 1,223

prenesenie nepravidelnej siete z fotografie do planu

rekonstrukcia polohy Sipky pomocou bodov leziacich v jej blizkosti
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Podobne, ako pri pouziti prizkovej metddy, tiez porovnanim vysledku stanoveného metddou nepravidelnej siete
so skuto¢nou polohou bola zistena mensia odchylka v pozdlznom smere. PriCiny st pravdepodobne rovnaké, ako vo vysSie
popisanom pripade.
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